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(54) Dispositif d'identification de capteur pour banc d'essais 



(57) Dispositif d'identification automatique d'un cap- 
teur (C1, C2, C3 ...) de parametre(s) utilise sur banc 
d'essais, ce capteur etant relie a des moyens d'analyse 
des informations qu'il fournit, ces moyens d'analyse de- 
vant appliquer aux informations qu'ils recoivent un trai- 
tement approprte tenant compte du type de capteur dont 
proviennent les informations, en particulier tenant 
compte du calibrage de ce capteur, lequei comporte un 
moyen de connexion (J1 , J2, J3 ...) propre a etre enga- 
ge dans, ou sur, une embase (E1, E2, E3 ...) reli6e aux 



moyens d'analyse. Le moyen de connexion (J1, J2, 
J3 ...) du capteur comporte un element d'identification 
(11, 12, 13...) de ce capteur et I'embase (E1, E2, E3...) 
comporte des moyens (12) pour communiquer sans 
contact mecanique avec Tenement d'identification (11 , 12, 
13 ...), propres & renseigner les moyens d'analyse sur le 
capteur qui leur envoie des informations. L'6l6ment 
d'identification (11, 12, 13 ...) est constitue par une cap- 
sule de transpondeur (1 1 ) logee dans le moyen de con- 
nexion (J1, J2, J3...). 
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Description 

[0001] L'invention est relative k un dispositif (^identi- 
fication automatique de capteur(s) de parametre(s), teis 
que temperature, pression, frequence, vitesse, ou ana- 
logues, utilise sur un banc d'essais. 
[0002] L'invention concerne plus particulifcrement, 
mais non exclusivement, un tel dispositif pour banc d'es- 
sais de moteurs, notamment de moteurs thermiques, ou 
pour banc d'essais d'organes dans I'industrie automo- 
bile. 

[0003] De tels bancs d'essais integrent un nombre im- 
portant de capteurs et les mesures associees sont de 
plus en plus complexes. 

[0004] Pour chaque essai, ou campagne d'essais, un 
operateur doit identifier manuellement I'ensemble des 
capteurs dans le respect de procedures ou de normes. 
Cette etape a pour but de garantir le caract&re r6p6titif 
et le respect des conditions de realisation de I'essai. 
Une telle manure de proceder necessite du temps pour 
■'identification des capteurs et exige un strict respect des 
procedures afin d'evitertoute erreur de saisie. Pourcha- 
que controle au cours d'une campagne d'essais Pope- 
rateur doit rSediter toute la procedure pour Identifica- 
tion de I'ensemble des capteurs. 
[0005] Par manque de temps principalement, I'exac- 
titude de la liste des capteurs utilises n'est pas garantie. 
[0006] Or, pour une analyse correcte des informations 
fournies par un capteur, il faut un traitement approprie 
de ces informations tenant compte du type du capteur, 
en particulier de son calibrage, et eventuellement du ca- 
librage de composants, par exemple amplificateurs, par 
lesquels transitent les informations du capteur avant 
d'arriver aux moyens d'analyse. 
[0007] En resume, Pop6rateur avant chaque essai ou 
campagne d'essais doit assurer le branchement de cha- 
que capteur k un element ou unite de controle en repe- 
rant la voie sur laquelle se fait le branchement pour qu'k 
Parrivee, dans une armoire d'acquisition de donnees, on 
puisse faire correspondre k une voie donnee le capteur 
qui va envoyer les informations sur cette voie. 
[0008] Et pour chaque voie, il faut tenir compte du ca- 
librage du capteur et eventuellement du calibrage de 
composants intermediaires. 

[0009] Dans la mesure ou il y a un grand nombre de 
capteurs k relier k I'armoire d'acquisition, le branche- 
ment de toutes les voies va constituer un travail long et 
difficile ; si deux voies sont inversees, ou si une voie 
n'est pas convenablement renseignee quant au calibra- 
ge, un certain nombre d'informations vont manquer ou 
vont etre interpr6t6es de manure inexacte ou impreci- 
se, ce qui peut §tre extr§mement g§nant et meme con- 
duire k recommencer I'essai. 

[001 0] L'invention a done pour but, surtout, d'eviter les 
inconv6nients exposes ci-dessus et de fournir un dispo- 
sitif d'identification automatique d'un capteur de para- 
metre(s) utilise sur un banc d'essais, ce capteur 6tant 
relie k un moyen de connexion propre k §tre engage 



dans, ou sur, une embase reliee k des moyens d'analy- 
se des informations dudit capteur, ces moyens d'analy- 
se devant appliqueraux informations qu'ils recoivent un 
traitement approprie tenant compte du type de capteur 

5 dont proviennent les informations, en particulier tenant 
compte du calibrage de ce capteur. 
[0011] Selon l'invention, le dispositif d'identification 
automatique est caracterise par le fait que le moyen de 
connexion du capteur comporte un element d'identifica- 

10 tion de ce capteur et que Pembase comporte des 
moyens de communication sans contact mecanique 
avec l'6iement d'identification, propres k renseigner les 
moyens d'analyse sur !e capteur qui leur envoie des in- 
formations. 

15 [0012] Avantageusement, I'eiement d'identification 
du capteur est une capsule de transpondeur log6e dans 
le moyen de connexion. Ce moyen de connexion est g6- 
n6ralement forme par une fiche ou un connecteur. 
[0013] Les moyens de communication comprennent 

20 un 6metteur/ r6cepteur propre k etablir une liaison HF 
avec la capsule de transpondeur pour assurer une teie- 
alimentation du transpondeur, une lecture et/ou une 
6criture dans ce transpondeur, et une antenne log6e 
dans chaque embase. 

25 [0014] Le dispositif d'identification peut comporter, 
pour chaque capteur k identifier, une base unique com- 
prenant une unite de controle, un emetteur/recepteur et 
une antenne. 

[0015] En variante, une base unique comprend une 

30 seule unite de controle et un seul 6metteur/recepteur 
pour plusieurs capteurs avec connecteurs, tandis 
qu'une antenne est pr6vue dans chaque embase de 
connecteur, ces antennes communiquant par multi- 
plexage avec un ensemble de transpondeurs situes 

35 dans les connecteurs lies aux capteurs. 

[0016] Gen6raiement chaque capteur est associe k 
un conditionneur situe k proximite du capteur et presen- 
tant un calibrage pris en compte par les moyens d'ana- 
lyse. Ces moyens d'analyse sont situ6s k distance, par 

to exemple plusieurs metres, des capteurs et comportent 
une armoire d'acquisition de donn6es. La liaison entre 
I'armoire et les conditionneurs est soit analogique soit 
numerique en fonction de la caract6ristique du condi- 
tionneur (analogique ou numerique). L'armoire d'acqui- 

45 sition de donn6es comporte, pour une liaison analogi- 
que, un convertisseur analogique/num6rique et, pour 
une liaison num6rique, une carte de liaison num6rique. 
Bien entendu, les voies associees k certains capteurs 
peuvent §tre analogiques alors que d'autres voies as- 

50 soci6es k d'autres capteurs peuvent etre num6riques 
de sorte que I'armoire d'acquisition de donnees peut 
comprendre, k la fois, des convertisseurs analogique/ 
numerique et des cartes de liaison num6rique. 
[0017] Les moyens d'analyse comprennent avanta- 

55 geusement une unite informatique, en particulier un mi- 
cro-ordinateur notamment de type PC, auquel est reliee 
la sortie du convertisseur analogique/num6rique. 
[001 8] La capsule de transpondeur comporte une zo- 
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ne d'identification numerique ; elle peut comporter ega- 
lement une zone d'ecriture ou peut etre ecrite une infor- 
mation relative au calibrage du capteur et/ou au moment 
ou !e dernier calibrage a eu lieu. 
[0019] L'invention concerne egalement un banc d'es- 
sais, en particulier pour moteur thermique ou pour or- 
gane tei que boite de vitesses, frein ou embrayage de 
vehicule automobile, comprenant des capteurs installes 
sur le materiel k essayer et relies k des moyens d'ana- 
lyse des informations foumies, et comportant un dispo- 
sitif d'identification automatique tel que defini prece- 
demment pour chaque capteur de parametres. 
[0020] L'invention consiste, mises k part les disposi- 
tions exposees ci-dessus, en un certain nombre 
d'autres dispositions dont il sera plus explicitement 
question ci-apres k propos d'exemples de realisation 
decrits en se referant au dessin annexe, lesdits exem- 
ples etant donnes k titre purement illustratif et n'etant 
aucunement limitatifs. 
[0021] Surce dessin : 

la figure 1 est une vue schematique en elevation 
d'une installation avec banc d'essais de moteur se- 
lon l'invention ; 

la figure 2A est un schema de la liaison analogique, 
avec les moyens d'analyse, d'un capteur de ('instal- 
lation de la figure 1 ; 

la figure 2B represente une variante de la figure 2A 
dans le cas d'une liaison numerique d'un capteur 
avec les moyens d'analyse ; 
la figure 3 illustre schematiquement le dispositif 
d'identification automatique de capteur selon 
l'invention ; 

la figure 4 est un schema d'une installation avec plu- 
sieurs dispositifs d'identification et plusieurs 
capteurs ; 

la figure 5 est un schema en perspective d'un mon- 
tage en parallele de deux embases de 
connecteurs ; et 

la figure 6 est un schema d'un montage en serie de 
deux embases de connecteurs. 

[0022] En se reportant k la figure 1 , on peut voir une 
installation d'essais de moteurs thermiques comprenant 
une sal le d'essais 1 dans laquelle set rouve le banc d'es- 
sais B proprement dit sur lequel est installe un moteur 
M k controler. Une armoire 2 d'acquisition de donnees 
est disposee dans une zone protegee 3 situee hors de 
la salle d'essais 1 . Sur le schema, la zone 3 a ete repre- 
sentee k proximite de la salle 1 . Cette zone protegee ou 
salle de controle 3 peut se trouver £ distance, par exem- 
ple k une distance de I'ordre d'une dizaine de metres de 
la salle d'essais 1 . 

[0023] Le moteur M est accouple k une charge 4 
constitute par un frein, par exemple un frein k courants 
de Foucault. Le moteur est equipe de capteurs C1, C2, 
C3... de parametres, tels que pression, temperature, 
frequence, ou analogues. Chaque capteur convertit une 



grandeur physique en une grandeur electrique. 
[0024] Les capteurs CI, C2, C3 ... sont relies par des 
cables 5. 1 , 5.2, 5.3 k un ensemble ou unite de controle 
6 place k proximite du banc d'essais B, dans la salle 
5 d'essais 1 . 

[0025] Comme montre sur les figures 2A ou 2B, cha- 
que capteur, tel que C1 , envoie ses signaux electriques 
sur un conditionneur 7a ou 7b, respectivement, place 
dans I'ensemble de controle 6. Un conditionneur est un 
systeme permettant de conditionner un capteur en ter- 
mes d'amplification, de linearisation, d'alimentation ou 
similaires. II peut etre soit dedie k un seul type de cap- 
teur, soit programmable pour s'adapter k plusieurs ty- 
pes de capteurs, comme par exemple un thermocouple, 
une sonde PT 100, un pont de jauges, une resistance 
ou analogue. 

[0026] Le conditionneur 7a ou 7b transforme le signal 
du capteur C1 de facon qu'il puisse etre envoye en de- 
hors de la salle d'essais 1 vers I'armoire d'acquisition de 
donnees 2. En effet, un capteur tel que C1 fournit un 
signal electrique relativement faible, de quelques mil- 
liamperes ou quelques millivolts, qui ne peut etre trans- 
mis tel quel sur une distance d'une dizaine de metres 
ou plus. Le conditionneur 7a ou 7b comporte done ge- 
neralement un ou plusieurs amplificateurs du signal 
fourni. 

[0027] L'ensemble de controle 6 non seulement recoit 
des informations provenant des capteurs mais egale- 
ment peut fournir des informations, en particulier k la 
charge 4. Par exemple, dans le cas ou la charge 4 est 
constitute par un frein k courants de Foucault, l'ensem- 
ble de controle 6 peut faire varier cette charge 4 en fai- 
sant varier I'alimentation tlectrique des bobinesdu frein 
pour obtenir la Vitesse de rotation souhait6e du moteur 
thermique M, 

[0028] Sur les figures 2A et 2B, on voit que chaque 
conditionneur 7a ou 7b est relie par un cable 8a ou 8b, 
respectivement, k I'armoire d'acquisition de donnees 2 
qui comporte un convertisseur 9a ou 9b, respective- 
ment, associt au conditionneur 7a ou 7b. Pour la reali- 
sation de la figure 2A, le conditionneur 7a est analogi- 
que de meme que la liaison a le c&ble 8a et le conver- 
tisseur 9a est un convertisseur analogique/ numtrique ; 
au contraire, pour la realisation de la figure 2B, le con- 
ditionneur 7b est numerique de meme que la liaison par 
le cable 8b et le convertisseur 9b est une carte de liaison 
numtrique. La sortie du convertisseur 9a ou 9b alimen- 
te, dans les deux cas, une unite informatique 10, par 
exemple un micro-ordinateur de type PC. 
[0029] Le conditionneur 7a ou 7b, le cable de liaison 
8a ou 8b et le convertisseur 9a ou 9b relies en serie k 
une entree de I'unitt informatique 10, constituent une 
vote sur laquelle est effectue le branchement du capteur 
C1. 

[0030] Pour chaque voie il faut tenir compte, au ni- 
veau de I'unite informatique 10, des caracteristiques 
propres k cette voie, notamment du calibrage du cap- 
teur C1 ( du calibrage du conditionneur 7a ou 7b et du 
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calibrage du convertisseur 9a ou 9b, pour que I'unite 1 0 
interprets correctement les signaux provenant de cette 
voie. 

[0031] Ainsi, I'unite informatique 10 doit §tre rensei- 
gn6e sur les composants branches sur chacune de ses 
entrees. Meme si le convertisseur 9a ou 9b et te condi- 
tionneur 7a ou 7b sont branches en permanence sur 
une meme entree de I'unite 1 0, ce qui permet de prendre 
en compte k priori les caracteristiques de ces compo- 
sants, le capteur branchy sur le conditionneur 7a ou 7b 
peut varier, soit volontairement, soit par suite d'une er- 
reur, et il convient done que I'unite informatique 10 soit 
renseignee sur les caracteristiques du capteur de la voie 
consideree. 

[0032] L'invention permet d'automatiser ('identifica- 
tion des capteurs C1 , C2, C3 ... 
[0033] Chaque capteur C1, C2, C3 ... comporte, k 
I'extr^mite de son c§ble de liaison 5. 1 , 5.2, 5.3 & raccor- 
derk I'ensemble de controle 6, un moyen de connexion 
J1, J2, J3 (figure 4) forme par une fiche ou un connec- 
teur propre k etre engage mecaniquement dans, ou sur, 
une embase E1 , E2, E3... reliee aux moyens d'analyse, 
et pouvant etre prevue (figure 1 ) sur I'ensemble de con- 
trols 6. 

[0034] Pour chaque capteur, tel que C1 , le moyen de 
connexion J1 comporte un element d'identification 11, 
tandis que I'embase E1 comporte des moyens T1 pour 
communiquer sans contact mecanique avec I'element 
d'identification 11 et pour renseigner les moyens d'ana- 
lyse 10 sur le capteur C1 qui leur envoie des informa- 
tions. 

[0035] L'element d'identification 11 ou identifieur, est 
avantageusement constitue par une capsule de trans- 
pondeur 11 qui comporte une zone d'identification dans 
laquelle est ecrit un code d'identification unique. La zo- 
ne d'identification est avantageusement de 40 bits au 
plus, ce qui donne 16 10 possibilites au maximum. 
[0036] Selon une variante, la capsule d'identification 
11 du capteur peut etre une capsule sur laquelle une 
information peut etre ecrite et enregistr6e. Les figures 
2A et 2B illustrent schematiquement, par une liaison 
fonctionnellef, cette possibility d'ecriture d'une informa- 
tion sur la capsule du capteur C1 k partir de I'armoire 
d'acquisition de donnees 2. Comme exemples d'utilisa- 
tion du mode dcriture sur le transpondeur on peut don- 
ner les operations suivantes : 

enregistrer I'historique ou la derniere date de 
calibrage ; 

enregistrer la table de calibrage ou les coefficients 
du polynome de correction ; 
enregistrer le temps de fonctionnement du capteur 
(compteur horaire) global et/ou depuis le dernier 
calibrage ; 

enregistrer I'historique des lieux de fonctionnement 
(n° du banc, n° de la voie de mesure ...). 

[0037] Les moyens T1 pour communiquer avec la 



capsule de transpondeur 11 comprennent une antenne 
12 logee dans I'embase E1 et permettant d'etablir une 
liaison HF entre un emetteur/recepteur 1 3 et le trans- 
pondeur 11 , par couplage inductif. 
s [0038] Des exemples d'emetteurs/recepteurs et de 
transpondeurs pouvant convenir sont fournis ci-apres 
avec mention des fabricants: 

- Society TEMIC ( US) 

10 

Emetteur/recepteur: U2270B 
Transpondeur: E5530 - E 5550 - E5560 - 
TK5530 - TK5550 -TK 5560 

15 - Society PHILIPS SEMICONDUCTORS ( US) 

Emetteur/recepteur: HTRC110 
Transpondeur : Produits Hitag 2 - HT DC20 
S20 

20 

- Societe MICROCHIP ( US) 

Transpondeur : MCRF200 - MCRF250 

- Societe SOKYMAT (CH) 

Transpondeur : gelule ref. 601200 

25 

[0039] La liaison HF assure trois fonctions : 

la tele-alimentation en energie du transpondeur 1 1 ; 
la lecture du transpondeur 11 ; 
30 - Tecriture eventuelle sur le transpondeur 11. 

[0040] Le rayonnement de Pantenne 12 est schema- 
tise sur la figure 3 par des lignes de champj. en pointille. 
[0041] La capsule de transpondeur 11 peut etre inte- 
35 gree k un grand nombre de connecteurs, par exemple 
des connecteurs cylindriques, des connecteurs com- 
penses pour thermocouple. 

[0042] Deux exemples d'architecture peuvent etre 
envisages. 

40 [0043] Comme illustre sur la figure 3, une base unique 
peut etre prevue comprenant une unite de contrdle 6, 
un emetteur/recepteur 13 et une antenne 12 pour cha- 
que capteur k identifier. L'ensemble (unite de controle 
6 et emetteur/recepteur 1 3) peut, par exemple, faire par- 

45 tie integrante du conditionneur 7. 

[0044] Selon une autre possibility schematisee sur la 
figure 4, une base unique comprend une seule unity de 
controle 6 et un seul ymetteur/rycepteur 1 3 pour plu- 
sieurs capteurs avec connecteurs J1, J2, J3. Une an- 

50 tenne 12 est prevue dans chaque embase E1, E2, E3 
et ces antennes 12 communiquent par multiplexage 
avec un ensemble de transpondeurs situys dans les 
connecteurs lies aux capteurs. 
[0045] La fonction multiplexage peut etre realisye par 

55 un commutateur 14, ousyiecteur, integry& chaque con- 
ditionneur comportant une unity de controle 6 et un 
ymetteur/rycepteur 13. Le commutateur 14 permet de 
brancher separyment et successivement chaque anten- 
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ne sur P6metteur/ r6cepteur 1 3 de sorte que les moyens 
d'analyse peuvent correctement identifier la provenan- 
ce des signaux qu'ils regoivent. Selon une autre possi- 
bility la fonction multiplexage peut dtre assur6e par un 
systeme k part entire. 

[0046] Les architectures 6voqu6es prScedemment 
s'articulent autour d'un groupe constitu6 d'une antenne, 
d'une embase, d'un connecteur, et d'un transpondeur. 
[0047] II est possible de mettre en parallels (figure 5) 
ou en s6rie (figure 6) plusieurs antennes 12 pour con- 
troler plusieurs embases E1, E2, sans faire intervenir 
une fonction de multiplexage. On obtient alors un grou- 
pe constitu6 de N (N 6tant un nombre entier quelcon- 
que) antennes, de N embases, d'un connecteur et d'un 
transpondeur. 

[0048] Danscecas, un seul connecteur J 1 ou J2avec 
transpondeur 11 doit etre connecte k I'une des N emba- 
ses constituant le groupe. Si par inadvertance plusieurs 
connecteurs sont connects sirnultanement sur plu- 
sieurs des N embases, le sysfeme le dStecte et avertit 
I'utilisateur. 

[0049] Selon I'invention, il n'y a plus besoin de repSrer 
les voies de branchement des capteurs et les caract6- 
rtstiques des caltbrages correspondants puisque I'iden- 
tification des capteurs est automatique et permet de re- 
cueillir correctement toutes les informations, quelle que 
soit la modalite de branchement retenue. 
[0050] Le dispositif de I'invention peut facilement s'in- 
tegrer aux bancs d'essais actuels ou futurs. II offre 
I'avantage de pouvoir g6rer et suivre individuellement, 
par I'interm^diaire d'une base de donnees, chacun des 
capteurs utilises sur un site. 



Revendications 



capteur est une capsule de transpondeur (11 ) logee 
dans le moyen de connexion (J1, J2, J3 ...), g6n6- 
ralement form6 par une fiche ou un connecteur. 

5 3. Dispositif selon la revendication 1 ou 2, caract6ris6 
par le fait que les moyens de communication (T1, 
T2...) comprennent un 6metteur/recepteur (13) 
propre k 6tablir une liaison HF avec la capsule de 
transpondeur (11) pour assurer une tel6-alimenta- 
io tion du transpondeur, une lecture et/ou une 6criture 
dans ce transpondeur, et une antenne (12) log6e 
dans chaque embase (E1, E2, E3 ...). 

4. Dispositif selon la revendication 3, caract6ris6 par 
is |e fait qu'il comporte une base unique comprenant 
une unite de controle (6), un emetteur/recepteur 
(13) et une antenne (12) pour chaque capteur k 
identifier. 

20 5. Dispositif selon la revendication 3, caract6ris6 par 
le fait qu'il comporte une base unique comprenant 
une seule unite de controle (6) et un seul Smetteur/ 
tecepteur (1 3) pour plusieurs capteurs (C1 , C2, C3) 
avec connecteurs (J1, J2, J3) , tandis qu' une an- 

25 tenne ( 1 2) est prevue dans chaque embase de con- 
necteur (E1, E2, E3), ces antennes (12) communi- 
quant par multiplexage avec un ensemble de trans- 
pondeurs (11) situSs dans les connecteurs Ii6s aux 
capteurs. 

30 

6. Dispositif selon I'une des revendications preceden- 
tes, caractSrisS par le fait que chaque capteur (C1 , 
C2, C3 ...) est assocte k un conditionneur (7a ou 
7b) situ6 k proximity du capteur et pr6sentant un 
35 calibrage pris en compte par les moyens d'analyse. 



1. Dispositif d'identification automatique d'un capteur 
de parametres (C1 , C2, C3 . ..) utilise sur banc d'es- 
sais, ce capteur 6tant reli6 k un moyen de con- 
nexion (J1, J2, J3 ...) propre k etre engag6 dans, *o 
ou sur, une embase (E1, E2, E3...) relive k des 
moyens d'analyse (2, 10) des informations dudit 
capteur, ces moyens d'analyse (2, 10) devant ap- 
pliquer aux informations qu'ils regoivent un traite- 
ment approprte tenant compte du type de capteur 45 
dont proviennent les informations, en particulier te- 
nant compte du calibrage de ce capteur, 
caractSrise" par le fait que le moyen de connexion 
(J1, J2, J3...) du capteur comporte un §l6ment 
d'identification (11, 12, 13...) de ce capteur et que 50 
I'embase (E1 , E2, E3 ...) comporte des moyens (T1 , 

T2 ...) de communication sans contact mScanique 
avec I'6l6ment d'identification (1 1,12,13...), propres 
k renseigner les moyens d'analyse sur le capteur 
qui leur envoie des informations. 55 

2. Dispositif selon la revendication 1, caract6ris6 par 
le fait que I'6l6ment d'identification (11, 12, 13 ...) du 



7. Dispositif selon I'une des revendications pr6c6den- 
tes, caract6ris6 par le fait que les moyens d'analyse 
(2, 10) sont situ6s k distance des capteurs et com- 
ponent une armoire d'acquisition de donn6es (2) 
avec convertisseur analogique/num6rique (9a). 

8. Dispositif selon I'une des revendications pr6c6den- 
tes, caract6ris6 par le fait que les moyens d'analyse 
(2, 10) sont situ6s k distance des capteurs et com- 
ponent une armoire d'acquisition de donnSes (2) 
avec carte de liaison num6rique (9b). 

9. Dispositif selon I'une des revendications pr6c6den- 
tes, caract6ris6 par le fait que les moyens d'analyse 
comprennent un micro-ordinateur (10). 

10. Dispositif selon la revendication 2, caract6ris6 par 
le fait que la capsule de transpondeur (11) comporte 
une zone d'identification num6rique. 

11. Dispositif selon I'une des revendications 2 ou 10, 
caracterise" par le fait que la capsule de transpon- 
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deur (1 1 ) est susceptible d'enregistrer une informa- 
tion, relative au calibrage du capteur et/ou au mo- 
ment ou le dernier calibrage a eu lieu. 

12. Banc d'essais, en particulier pourmoteurthermique 5 
ou pour organe, tel que boite de vitesses, frein ou 
embrayage de vehicule automobile, comprenant 
des capteurs (C1, C2, C3 ...) installes sur le mate- 
riel & essayer et relies & des moyens d'analyse (10) 
des informations fournies, comportant un dispositif 10 
d'identification automatique pour chaque capteur 
de parametres selon Tune des revendications pre- 
cedentes. 
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